eLero

Junior

Elektromechanischer Linearantrieb flir industrielle Anwendungen

Linearantriebe der Baureihe Junior sind vielseitige Schubkolbenantriebe, die in den
unterschiedlichsten Maschinen und Anlagen im industriellen Bereich eingesetzt werden.
Aufgrund seiner kompakten, modularen Bauform und einer Vielzahl von Varianten und
Optionen bildet er fur die verschiedensten Aufgaben die ideale Antriebslosung.

made in
00 GERMANY

Merkmale Optionen Befestigungsarten
e Kompakte Bauform e |ntegrierte Wegmessung ¢ An der Kolbenstange:
e Wartungstfrei mittels Potentiometer Gelenkauge, Gabelkopf,
¢ |ntegrierte Endschalter ¢ |ntegrierte Wegmessung Gelenkstangenkopf, Gewinde-
e Hohe Zuverlassigkeit mittels Impulsgeber bolzen, gefedertes Gelenkauge
¢ Vielseitig einsetzbar e \lerschiedene Kabeltypen ¢ An der Gehauseseite:

Doppelauge; Einfachauge;
Einfachauge 90° gedreht
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Die Baureihe Junior umfasst drei BaugroBen.
ZuzUglich gibt es zwei Varianten des Junior 2
Antriebes, sodass es insgesamt funf Grund-
typen gibt. Eine hohe Leistung zeichnet alle
Antriebe bei einem geringen Bauraum aus. Diese
kompakte Bauform wird ermdglicht durch einen
parallel zur Spindel verbauten Motor. Die Dreh-
bewegung des Motors wird Uber ein Getriebe
auf die Trapezgewindespindel Ubertragen. Eine
gegen Verdrehung gesicherte Kolbenstange
flhrt die Hubbewegung aus. Die eingebauten
und justierbaren Endschalter gewahrleisten eine
sichere Abschaltung in den Endlagen.

Junior, der vielseitige Antrieb

fiir die unterschiedlichsten Aufgaben

Der Junior ist der Antrieb, der aufgrund seiner
drei BaugréBen und einer Vielzahl von
Varianten und Optionen in einem sehr weiten Be-
reich unterschiedlichster Applikationen zum Ein-
satz kommt. Dank seiner individuell einstellbaren
Endschalter ist er fur fast jede Anwendung adap-
tierbar. Kundenspezifische Sonderausfiihrungen
machen den Junior Antrieb flr unsere Kunden
unersetzbar.

elero-linear.de

Junior im Einsatz

Die Einsatzmoglichkeiten des Junior sind so viel-
zahlig, dass die folgend genannten nur Beispiele
sein konnen:

e Dosiereinrichtungen

e Ventil- und Schieberbetatigungen
e Kippvorrichtungen

e Gasverstellungen an Motoren

o Walzenverstellung

e Klappenbetéatigung

e \erriegelungen
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Die Fakten
Junior 1
Verstellkraft (N) 50 - 2.000
Hubgeschwindigkeit (mm/s) 1,3-70
Hubldngen (mm) max. 200
Betriebsspannung

Spannung der digitalen
Ein- und Ausgédnge

Einschaltdauer (min)

Temperaturbereich (°C)
Lange Anschlusskabel (m)
Schutzart
Endabschaltung

Gehéduse
Uberstromschutz

Alle Leistungsangaben beziehen sich auf eine Umgebungstemperatur von 20°C.
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Junior 1S Junior 2 Junior 2 Junior 2
(24V) (230 V) MSP
150 - 4.000 200 - 10.000 50 - 5.000 1.000 - 10.000
0,9-50 1,2-85 2,5—70 1,2-19
max. 350
24V DC 230V AC 24V DC
- 24V DC
S3/40 %;
S3/60%; S2/5 min S3/15%
S1/100%
—10 bis +50
1,50 Steckkontakt
IP 54

mechanischer Endschalter
Aluminium eloxiert / Kunststoff

nein ja
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JUNIor 1 perkompakte und vielseitige

Die wichtigsten Merkmale

e |eicht und robust

o In drei Spannungsvarianten verfugbar 12V; 24V, 48V

e Eine Vielzahl an Befestigungsmdglichkeiten

Der Junior 1 ist ein in der Praxis bewahrter
Schubkolbenantrieb, der in einem weiten Be-
reich verschiedener Applikationen eingesetzt
wird. Der Junior 1 kann trotz seiner sehr kom-
pakten Bauform eine hohe Kraft zur Verfigung
stellen. Er besitzt serienmaBig eingebaute End-
schalter, die wahlweise direkt den Motorstrom
unterbrechen, oder als galvanisch vom Motor
getrennte Einheit separat herausgefiihrt werden.

Der Junior 1 ist in 12 verschiedenen Varianten
erhaltlich, die verschiedene Kombinationen von
Schubkraft, Hubgeschwindigkeit und Einschalt-

ED: S3 40%
Variante | g et || Husgeschw || Nennstrom

N) (mm/s) A
A 50 55 1,2
B 70 30 1,2
c 300 15 1.2
D 450 8 1.2
E 500 10 1.2
F 800 5 12
G 1.100 4 12
H 1.600 2 12
I 1.400 3 12
J 1.700 1,5 12
K 2.000 2 1,2
L

dauer abdecken. Zuséatzlich gibt es drei Bau-
langen, die es dem Kunden ermdglichen, je nach
Anforderung den fUr Ihn passenden Antrieb zu
konfigurieren.

Optionen

e Potentiometer

* Impulsgeber

e Standardisierte Befestigungselemente

e Befestigungen 90° gedreht

e weitere Befestigungselemente auf Anfrage
e Absolutwertgeber

ED: S3 60%

Schubkraft Hubgeschw. Nennstrom Schubkraft
(N) (mmY/s) A N)
250 17 11 150
400 € 1,1 250
400 13 11 300
700 6 1,1 400
1.000 4,5 1,1 700
1.400 2,5 1,1 1.000
1.200 3,5 1,1 900
1.400 1,7 1,1 1.200
2.000 2 11 1.500

2.000

Alle Leistungsangaben beziehen sich auf eine Betriebsspannung von 24VDC und eine Umgebungstemperatur von 20 °Cl!

elero-linear.de

Einsatzgebiete
Linearantriebe der Baureihe Junior 1 sind viel-
seitige Schubkolbenantriebe die vorwiegend bei

e Motoren-Gasverstellungen

e Dosiereinrichtungen

e Weichenverstellungen

¢ Kippvorrichtungen

¢ Klappenbetatigungen

e \entil- und Schieberbetatigungen
u.v.a.m eingesetzt werden

ED: S1 100 %

zusétzl. A
usel max. Hublénge

Hubgeschw. Nennstrom Planetenstufe
(mm/s) Q)]

200

100

20 0,8 200
10 0,8 100
15 0,8 200
7,5 0,8 100
5,5 0,8 o 200
2,7 0,8 . 100
4 0,8 . 200
2 0,8 o 100
2,6 0,8 3 200
1,3 0,8 3 100
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% Kabelaustritt 41 ‘
flr Option
Befestigung kolbenseitig — MaB G
Gelenkauge @ 8 Gabelkopf @ 8 Gelenkstangenkopf @ 8 drehbares Gelenkauge @ 8
7 : 13 016 § o 125 o 41 7 k2 18
4 (7 I % N 8 % 17
AN 2 - - AN
12 8 |16 36 12
Gewindebolzen M8 gefedertes Gelenkauge @ 8 (Druck) einstellbares Gelenkauge @ 8
220 © S 7 2 38 7 2 23
j%g : RV E
(AN \
14
12 12
Befestigung gehauseseitig — MaB E MaBtabelle /A=G+H+F+E
Doppelauge @ 8 Einfachauge @ 8 MaB H (mm)
10 1 10 8 Hub (mm)
il o T Variante: A bis F Variante: G bis L
@B\e\ a @%\'\% -
. 7y d‘:) 100 40 27
8 =4 . 150 90 77
- @oo 200 140 127
i) ©
Variante KorpermaB F (mm)
A bis F 172
G bis L 185

Berechnungsbeispiel Junior 1

MaB G — Gabelkopf = 37 mm
® Variante E .
« Hublange 100 mm MaB H — Hublénge 100 mm = 40 mm
¢ Befestigung Kolbenstange Gabelkopf MaB F - Hublinge 100 mm = 172 mm
¢ Befestigung Gehause Doppelauge
MaB E — Doppelauge = 10 mm
MaB A= 259 mm

elero-linear.de




JUNIOr 1S pas starke Leichtgewicht

Die wichtigsten Merkmale

e Leicht und robust
o Mit Lastmomentsperre selbsthemmend

e Eine Vielzahl an Befestigungsmdglichkeiten

Der Junior 1s ist ein in der Praxis bewahrter
Schubkolbenantrieb, der in einem weiten Be-
reich verschiedener Applikationen eingesetzt
wird. Der Junior 1s kann trotz seiner sehr kom-
pakten Bauform eine hohe Kraft zur Verflgung
stellen. Er besitzt serienmaBig eingebaute End-
schalter, die wahlweise direkt den Motorstrom
unterbrechen, oder als galvanisch vom Motor
getrennte Einheit separat herausgefuhrt werden.

Der Junior 1s ist in 12 verschiedenen Varianten
erhaltlich, die verschiedene Kombinationen von
Schubkraft, Hubgeschwindigkeit und Einschalt-
dauer abdecken. Zusatzlich gibt es drei Baulan-
gen, die es dem Kunden ermdglichen je nach
Anforderung, den fUr Ihn passenden Antrieb zu
konfigurieren.

ED: S3 15% ED: S3 40% ED: S3 60% ED: S1100 % Last oo
Variante moment= - pianeten-
Schubkraft Hubgeschw. Nennstrom Schubkraft Hubgeschw. Nennstrom = Schubkraft Hubgeschw. Nennstrom Schubkraft Hubgeschw. Nennstrom SO stufe
(N) (mmY/s) (A (N) (mm/s) A (N) (mmV/s) A (N) (mm/s) (A maglich
A 150 50 2,5
B 280 22 2,5
C 1.000 11 2,5 850 12 2,0 700 13 1,8 450 14,5 1,3
D 1.250 55 2,5 1.060 6,2 2,0 900 6,5 1,8 600 7,5 1,3
E 1.350 7,5 2,5 1.100 © 2,0 950 9,5 1,8 700 10 1,3
F 1.800 3,5 2,5 1.500 4,5 2,0 1.300 4,7 1,8 800 53 1,3
G 3.500 2,5 2,5 3.200 3 2,0 2.800 3,2 1,8 2.000 3,5 1,3 . .
H 4.000 1,5 2,5 3.700 1,5 2,0 3.500 1,6 1,8 2.500 1,8 1,3 . .
I 4.000 21 1,8 4.000 2,1 1,8 4.000 2,1 1,8 2.900 2,5 1,3 O .
J 4.000 1,2 1,3 . U
K 4.000 1,6 1.2 . U
L 4.000 0,9 11 0 .

Lastmomentsperre — Optional kann der Junior 1s
mit einer Lastmomentsperre ausgerUstet werden.
Dabei handelt es sich um ein selbstsperren-
des Getriebe, welches nur die Antriebsrichtung
vom Motor zur Spindel zulasst. Eine Umkeh-
rung der Bewegung von der Spindel zum Motor
wird hiermit gesperrt. Damit sind diese Antriebe
selbsthemmend. Die Option Lastmomentsperre
kann nur fur die Varianten G bis L angeboten
werden. Das Kérpermal3 erhdht sich bei der ge-
wahlten Option um 15 mm.

Optionen

e Potentiometer

e Impulsgeber

e Standardisierte Befestigungselemente

Alle Leistungsangaben beziehen sich auf eine Betriebsspannung von 24V DC und eine Umgebungstemperatur von 20 °C!

elero-linear.de

e Befestigungen 90° gedreht

e weitere Befestigungselemente auf Anfrage

Einsatzgebiete

Linearantriebe der Baureihe Junior 1s sind viel-
seitige Schubkolbenantriebe die vorwiegend bei

e Motoren-Gasverstellungen

e Dosiereinrichtungen

e \Weichenverstellungen

¢ Kippvorrichtungen

e Klappenbetatigungen

e Ventil- und Schieberbetatigungen
u.v.a.m eingesetzt werden.

max.
Hublange

200
100
200
100
200
100
200
100
150
100
150
100
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Berechnungsbeispiel Junior 1s

® Variante E

* Hublange 100 mm

* Keine Lastmomentsperre

¢ Befestigung Kolbenstange Gabelkopf
¢ Befestigung Gehause Doppelauge

Einfachauge @ 8
10 8

Gelenkstangenkopf @ 8

125 il

|
I
|
Qj

36

einstellbares Gelenkauge @ 8

23

7

28 H8

/N

Drehbares Gelenkauge @ 8

MaBtabelle /A= G+H+F+E

Hub (mm)

‘?‘Q’

100

@%
)
8
II
i)

150
200

MaB G — Gabelkopf =
MaB H — Hublange 100 mm =
MaB F — Hublange 100 mm =

MaB E — Doppelauge =
MaB A =

Lastmomentensperre

Nein

Ja

37 mm
40 mm
172 mm

10 mm

259 mm
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7 @ 18
8
77
{
N
12
MaB H (mm)

Variante: A bis F Variante: G bis L

40 25
90 75
140 125

KorpermaB F (mm)

Variante: A bis F Variante: G bis L

172 187

= 202



JUNIOr 2 unser stirkster Junior

Die wichtigsten Merkmale

e Starkster Antrieb aus der Juniorbaureine
o Mit Bremse lieferbar

e Auch als 12 V oder 48 V Variante verfUgbar
¢ Eine Vielzahl an Befestigungsmaglichkeiten

Der Junior 2 ist ein in der Praxis bewehrter
Schubkolbenantrieb, der in einem weiten Be-
reich verschiedener Applikationen eingesetzt
wird. Der Junior 2 ist mit einer maximalen Kraft
von 10.000 N der starkste Junior Antrieb. Er
besitzt serienmaBig eingebaute Endschalter, die
wahlweise direkt den Motorstrom unterbrechen,
oder als galvanisch vom Motor getrennte Einheit
separat herausgefuhrt werden.

Der Junior 2 ist in 12 verschiedenen Varianten
erhaltlich, die verschiedene Kombinationen von
Schubkraft, Hubgeschwindigkeit und Einschalt-
dauer abdecken. Zuséatzlich gibt es funf Bau-

langen, die es dem Kunden ermdglichen, je nach
Anforderung den fUr Ihn passenden Antrieb zu
konfigurieren.

Die Varianten A bis E werden serienmaBig mit
Bremse geliefert. Es handelt sich hierbei um eine
Ruhestrombremse, die, immer wenn der Antrieb
fahrt, angesteuert werden muss. Die Aufgaben
der Bremse sind die Gewahrleistung der
Selbsthemmung im ausgeschalteten Zustand
sowie das schnelle Abbremsen bei stoppen des
Antriebes. Weitere Varianten kdnnen auf Wunsch
auch mit Bremse ausgerustet werden. Antriebe
mit Bremse kdnnen nicht mit Potentiometer oder

Impulsgeber ausgestattet werden, da diese den
gleichen Bauraum beanspruchen.

Einsatzgebiete
Linearantriebe der Baureihe Junior 2 sind viel-
seitige Schubkolbenantriebe die vorwiegend bei

Motoren-Gasverstellungen
Dosiereinrichtungen
Weichenverstellungen
Kippvorrichtungen
Klappenbetatigungen

Ventil- und Schieberbetatigungen
u.v.a.m eingesetzt werden.

e o o o o o

ED: S3 15% ED: S3 40% ED: S3 60% ED: S1 100 % I -
Variante Schubkraft Hubgeschw. Nennstrom Schubkraft Hubgeschw. Nennstrom = Schubkraft Hubgeschw. Nennstrom Schubkraft Hubgeschw. Nennstrom %Z%Zer Pla;rgj;:n— Hurg%ﬁge
N) (mm/s) A N) (mm/s) A N (mm/s) A N) (mm/s) A

A 400 70 6,0 . 350
B 400 38 6,0 . 200
C 1.000 19 6,0 700 21 4,7 450 24 4,2 200 26 3,0 . 350
D 1.400 12 6,0 800 13 4,7 500 13,5 4,2 250 14 3,0 . 200
E 1.800 14 6,0 1.300 15 4,7 1.000 16 4,2 600 17 3,0 . 350
F 2.600 6,5 6,0 1.700 7,5 4,7 1.500 8 4,2 800 8,5 3,0 200
G 3.000 5 6,0 2.000 6 4,7 1.800 6,2 4,2 1.000 7 3,0 . 350
H 5.000 3 6,0 4.500 3.3 4,7 3.800 3,5 4,2 2.500 3,8 3,0 . 200
1 5.300 3 6,0 4.000 3,6 4,7 3.500 3,7 4,2 2.200 4,3 3,0 . 350
J 9.000 1,8 6,0 8.000 2 4,7 7.000 21 4,2 4.500 2,2 3,0 L 200
K 7.500 2 6,0 6.200 22 4,7 5.700 2,3 4,2 3.800 2.7 3,0 U 350
L 10.000 1,2 6,0 8.000 1,4 4,7 7.000 1,4 4,2 5.000 1,5 3,0 . 200

Alle Leistungsangaben beziehen sich auf eine Betriebsspannung von 24V DC und eine Umgebungstemperatur von 20 °C!

8 elero-linear.de
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=

Gelenkstangenkopf @ 12

Motor und Steuerung

i

Drehbares Gelenkauge @ 12
58 16
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s | 18

16
27

@12 H8
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einstellbares Gelenkauge @ 12

16 37

@12 H8
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MaBtabelle/A=G+H+F+E

Doppelauge @ 10 Einfachauge @ 10 MaB H (mm)
14 19, 14 15 Hub (mm)
& Variante: A bis F Variante: G bis L
o K :
— MRS S g S— .| ¢
%%/ P i 150 58 44
v . .
1_ < N . ,_/ <*r> 200 108 94
| ' 2 11,5 T
I ©@ O © 1| 1 2 250 158 144
@D @@ 300 208 194
( @D ) 350 258 244
Variante KoérpermaB F (mm)
A bis F 211
G bis L 225

Berechnungsbeispiel Junior 2

® Variante E

* Hublange 200 mm

® Befestigung Kolbenstange Gabelkopf
* Befestigung Gehause Doppelauge

MaB G — Gabelkopf =

MaB H — Hublange 200 mm =

MaB F — Hublange 200 mm =

MaB E — Doppelauge =

MaB A =

56 mm
108 mm
211 mm

14 mm

389 mm

elero-linear.de 9



Junior 2 — 230 V per starke Wechselstromantrieb

Die wichtigsten Merkmale

o Ein starker Antrieb mit 230 V Motor
o Selbsthemmend dank Motorbremse
o Motorkondensator im Antrieb integriert

¢ Eine Vielzahl an Befestigungsmaglichkeiten

Der Junior 2 230 Vist ein in der Praxis bewahrter
Schubkolbenantrieb, der in einem weiten Be-
reich verschiedener Applikationen eingesetzt
wird. Der Junior 2 230 V ist mit einer maximalen
Kraft von 5.000 N einer der starksten Junior An-
triebe. Er besitzt serienméBig eingebaute End-
schalter, die direkt den Motorstrom unterbrechen.
Der Betriebskondensator ist im Antrieb integriert.
Die im Motor integrierte Ankerbremse muss
nicht angesteuert werden. Sie gewahrleistet
ein schnelles Abbremsen des Antriebes und die
Selbsthemmung im Stillstand.

Variante Kraft (N)
A 50
C 400
E 700
G 1.400
1 2.500
K 5.000

Der Junior 2 230 V ist in 6 verschiedenen
Varianten erhaltlich, die verschiedene Kom-

binationen von  Schubkraft, Hubgeschwin-
digkeit und Einschaltdauer abdecken. Zu-
satzlich gibt es funf Baulangen, die es dem
Kunden ermdglichen, je nach Anforderung den
fUr |hn passenden Antrieb zu konfigurieren.

Optionen

e Potentiometer

e Impulsgeber

e Standardisierte Befestigungselemente
e Befestigungen 90° gedreht

Einsatzgebiete

Linearantriebe der Baureihe Junior 2 230 V sind
vielseitige Schubkolbenantriebe die vorwiegend
bei

e Motoren-Gasverstellungen

e Dosiereinrichtungen

® \Weichenverstellungen

e Kippvorrichtungen

e Klappenbetatigungen

e Ventil- und Schieberbetatigungen
u.v.a.m eingesetzt werden.

Geschwindigkeit (mm/s) Nennstrom (A) max. Hub
70 0,9 350
23 0,9 350
14 0,9 350
6,5 0,9 350
4 0,9 350
2,5 0,9 350

Einschaltdauer aller Antriebe: Kurzzeitbetrieb 5 min. Alle Leistungsangaben beziehen sich auf eine Betriebsspannung von 230V AC und eine Umgebungstemperatur von 20 °C.

elero-linear.de
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Befestigung kolbenseitig — MaB G

Gelenkauge @12 Gabelkopf @12
16 f? 2 12 e 56
8 - 8
I —E—H
~ \W
—
18 24 | 24

gefedertes Gelenkauge @ 12 (Druck)

8 ® 51

16

' ' 7
I8

\\

L] A\

20 18

]
Q12 H

Befestigung gehduseseitig — MaB E

Einfachauge @ 10
19 14 15

o I
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i

Doppelauge @ 10

Berechnungsbeispiel Junior 2 - 230 V

MaB G — Gabelkopf = 56 mm
e Variante E i
o Hublange 200 mm MaB H — Hublénge 200 mm = 108 mm
* Befestigung Kolbenstange Gabelkopf MaB F — Hubldnge 200 mm = 211 mm
* Befestigung Gehause Doppelauge
MaB E — Doppelauge = 14 mm
MaB A= 389 mm

Gelenkstangenkopf @ 12 Drehbares Gelenkauge @ 12

16 58 16 ? 27

\CZES

50 18

912 H

D12 H8

[ LT ]
TR

einstellbares Gelenkauge @ 12

©

16 z St
§ V7
© 1F-
A\ 1_4
18
MaBtabelle /A=G+H+F+E
MaB H (mm)
Hub (mm)
Variante: A bis F Variante: G bis L

150 58 44
200 108 94
250 158 144
300 208 194
350 258 244
Variante KorpermaB F (mm)
Abis E 211
G bis K 225
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Junior 2 MSP Fiir den direkten Anschluss an eine SPS-Steuerung

Die wichtigsten Merkmale

¢ Direkte Ansteuerung Uber drei Digital-Eingénge 24 V

o Keine Hilfsschaltelemente notwendig
o Integrierte Uberlastsicherung

¢ Eine Vielzahl an Befestigungsmaglichkeiten

Der Junior 2 MSP ist ein Antrieb, der flr eine
direkte Ansteuerung durch eine SPS ausgelegt
ist. Die Motorsteuerplatine (MSP) ist eine im
Antrieb integrierte Baugruppe, die die Auswer-
tung der Endschalter und die Ansteuerung des
Motors Ubernimmt. Zuséatzlich schitzt sie den
Motor gegen Uberlastung. Der Anlaufstrom
wird nominal auf 6 A begrenzt. Der Wert kann
werksseitig gedandert werden. Mit dieser MSP
ausgestattete Antriebe kdnnen ohne externe
Leistungsschaltelemente betrieben werden, wo-
durch dem Anwender keine zuséatzlichen Kosten
entstehen. Das Steuern des Antriebes erfolgt Uber
drei digitale 24V SPS kompatible Signalleitungen.

Uberlastabschaltung — mit dem Anliegen der
Freigabe und eines Fahrtrichtungssignals lauft
Verzégerungszeit ,t“ ab. Erst danach ist die
Uberlastabschaltung aktiv, um durch den An-
laufstrom keine Abschaltung auszulésen. Steigt
der Motorstrom Uber IMax, wird der Motor span-
nungsfrei geschaltet. Ein erneutes Starten des
Motors ist erst nach dem kurzzeitigen Abschalten
der Freigabe oder des Fahrtrichtungssignals
moglich.

Anschluss und Steckerbelegung

e Alle Spannungsanschlisse sind gegen Verpolung geschitzt ausgefuhrt.

e Das Antriebsgehause ist massefrei.

¢ Die Signaleingange sind von der Versorgungsspannung galvanisch getrennt.
e Der Antrieb ist zum festen Anschluss an eine Gleichspannungsquelle mit einer
Gesamtleitungslange am Antrieb von maximal 10 m vorgesehen.

3-poliger Stecker X2 (groB)

0=0

-

1- GND
2 — VSS (Versorgungsspannung)
PE — Gehause

elero-linear.de

4-poliger Stecker X1 (klein)

’
2
3
4

AUS
- IE\N
-1

FRG

- GND

(Eingang Fahrtrichtungssignal ,,Ausfahren®)
(Eingang Fahrtrichtungssignal ,,Einfahren®)
(Eingang Freigabe)
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Kabelaustritt
fUr Option
Variantentabelle
ED: S3 15% "
. zusatzl. =
VEIELE Schubkraft (N) ~ Hubgeschw. Nennstrom (A) ~ Planetenstufe max. Hublange
(mm/s)
F 2.600 6,5 6,0 200
G 3.000 5 6,0 o 350
H 5.000 3 6,0 . 200
| 5.300 3 6,0 o 350
J 9.000 1,8 6,0 . 200
K 7.500 2 6,0 o 350
L 10.000 1,2 6,0 . 200
Eingangsbeschaltung

Die Eingangsbeschaltung sichert die Eingangspegel und Eingangsstrome
nach SPS-Spezifikation. Die Signaleingange sind von der Versorgungs-
spannung galvanisch getrennt.

Beispiel Eingangsbeschaltung:

R23
o
[e9)
INL - o
mj
C
[éS)
~

elero-linear.
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>> Passende Befestigungsmdglichkeiten finden Sie auf Seite 15

Elektrische Daten

Bezeichnung Bedingung min. nom. max. Einheit
Vs (Versorgungsspannung) 18 24 32 V
lg, (Ruhestrom) Vg =24V 25 mA
Signaleingange -30 30 \Y
Signaleingénge O - Signal -30 0 8
Signaleingénge 1 - Signal 13 24 30 \Y
Signaleingénge Eingangsstrom V. =24V 5 mA
t, (Verzogerungszeit) Vg =24V 120 ms
|‘-j (Strom fiir Uberlastabschaltung)* 6 A

I, . (max. Anlaufstrom)* 5,8 6 6,2

Anl

* Werte kénnen Werkseitig gedndert werden.

Steuerfunktionen

Zum Fahren des Antriebes muss die Freigabe und ein Richtungseingang
auf High-Pegel geschaltet werden. Durch Wegnahme des Freigabe-
signals rollt der Antrieb aus. Durch Wegnahme des Richtungssignals bei
anstehender Freigabe wird der Motor durch Kurzschluss gebremst.

IN IN IN

Ausfahren Einfahren Freigabe

X1:1 X1:2 X1:3

Funktion

0 0 0 Motor ist spannungsfrei (Ausrollen bei Stopp)

1 0 0 Motor ist spannungsfrei

0 1 0 Motor ist spannungsfrei (Ausrollen bei Stopp)

1 1 0 Motor ist spannungsfrei

0 0 1 Motor ist kurzgeschlossen (Bremsen bei Stopp)
1 0 1 Kolbenstange fahrt aus

0 1 1 Kolbenstange féahrt ein

1 1 1 Motor ist spannungsfrei und nicht kurzgeschlossen

Alle Leistungsangaben beziehen sich auf eine Betriebsspannung von 24VDC und eine
Umgebungstemperatur von 20 °C!

de 138



Optionen fiir die Baureihen Junior 1; 1s; 2

Option 1: Potentiometer

Bei Bedarf kann der Junior Antrieb
mit einem Potentiometer ausgerUs-
tet werden. Dabei handelt es sich
um ein Spindelpotentiometer, wel-
ches Uber ein Getriebe direkt mit der
Spindel verbunden ist. Mittels des
Potentiometers kann zu jeder Zeit die
absolute Position der Kolbenstange
ermittelt werden. Es gibt alternativ ein
Standardpotentiometer mit einer Li-
nearitatstoleranz von +/- 0,25 % und
ein Prazisionspotentiometer mit einer
Linearitatstoleranz von +/- 0,10 %.
Der Vorzugswiderstandswert betragt
10 kOhm. Andere Werte sind auf An-
frage moglich.

Schaltschema Potentiometer

Ausfahren

Kolbenstange
Einfahren

Option 2: Impulsgeber

Der Junior Antrieb kann alternativ
zum Potentiometer auch mit einem
Impulsgeber ausgertstet werden.
Dieser ist Uber ein Getriebe mit der
Spindel verbunden und gibt Gber
zwei Kanéle eine Impulsfolge aus.
Mittels eines Zahlers kann eine kun-
denseitige Steuerung anhand des
Zahlerwertes die aktuelle Position
der Kolbenstange ermitteln. Alterna-
tiv gibt es einen magnetischen Geber
mit 64 Impulsen pro Umdrehung und
einen optischen mit 80 Impulsen pro
Umdrehung. Weitere Impulszahlen
sind auf Anfrage moglich.

Anschluss Belegung

Signal Aderfarbe
ov WH
+U, BN

A GN
A YE
B GY
B PK
0 BU
0 RD

Option 3: Absolutwertgeber

Als weitere Moglichkeit kann der
Junior 1 Antrieb mit einem Abso-
lutwertgeber ausgerlstet werden.
Dieser ist Uber ein Getriebe mit der
Spindel verbunden. Im Geber selbst
erfolgt die Positionsermittiung mit-
tels einer magnetischen Abtastung
berlihrungslos. Somit kann jederzeit
die kundenseitige Steuerung die
aktuelle Position der Kolbenstange
ermitteln. Das Ausgangssignal ist
0...10 V proportional zur gebauten
Hublédnge des Antriebes. Weitere
Ausgangssignale sind auf Anfrage
maglich.

Schaltschema Absolutwertgeber

Bremse Junior 2

Die Varianten A bis E des Junior 2
Antriebes werden serienmaBig mit
einer elektro-mechanischen Feder-
kraftbremse ausgeliefert. Die Bremse
wird mit einem separaten Kabel
angeschlossen und muss immer
wenn der Antrieb fahrt angesteuert
werden. Sollte der Junior 2 Antrieb
mit einer Bremse ausgerUstet sein,
kann keine andere Option gewahlt
werden, da diese den gleichen An-
bauplatz beansprucht.

Bremse / Varianten A bis E

1 2 3
OUT 24VDC Schirm
0 o

Anschlussleitung geschirmt!

elero-linear.de
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Weitere technische Informationen finden Sie auf unserer Homepage www.elero-linear.de

eLero

elero GmbH
Linearantriebstechnik

NaBackerstrae 11

07381 PoBneck/Deutschland
T +49 3647 4607-0

F +49 3647 4607 -42

info@elero-linear.de
www.elero-linear.de

Anderungen vorbehalten! DE - 2011666/1118



